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NOTAS:
1. ESTE DISPOSITIVO SE ESPECIFICARA DE ACUERDO AL TAMARO DE LA CARGA A
MANEJAR CADA GAVETA.
2. LCS: LOCAL CONTROL STATION.
3. LOS ARRANCADORES TENDRAN POSICION DE  CONECTADO, PRUEBA Y
DESCONECTADO.
4. EN LA POSICION DE PRUEBA DE LAS GAVETAS, EL TRANSFORMADOR LOCAL QUEDA
DESENERGIZADO. EN ESTE CASO, EL CONTROL SE ALIMENTA CON EL
TRANSFORMADOR GENERAL DEL TABLERO A TRAVES DEL SWITCH “LOCAL —
GENERAL”.
5. EL SWITCH DE DOS POSICIONES “O — ADELANTE” SOLO FUNCIONA EN LA POSICION
DE PRUEBA DE LA GAVETA PARA PROBAR EL FUNCIONAMIENTO SIN CARGA.
6. EL LCS ESTARA CONECTADO A LA GAVETA CORRESPONDIENTE AL EQUIPO A
CONTROLAR UBICADA EN EL MCC.
7. EN LA GAVETA DEL MCC HABRA INDICACION DE MARCHA, PARADA Y FALLA.
8. EN EL LCS HABRA INDICACION DE MARCHA, PARADA Y FALLA Y PULSADORES DE
MARCHA Y PARADA.
9. CADA GAVETA CONTARA CON UN RELE INTELIGENTE QUE TENGA COMO MINIMO,
ENTRADAS DIGITALES, ENTRADAS DE TEMPERATURA, SALIDAS DE RELE, PROTECCION
DE FALLA A TIERRA, PROTECCIONES DE TENSION, PROTECCIONES DE CORRIENTE Y
COMUNICACIGN VIA ETHERNET/IP O PROFINET.
10. TODAS LAS SERALES DE LA GAVETA Y LCS LLEGAN AL RELE INTELIGENTE.
11. LA INFORMACION AL PLC (PROGRAMADOR LOGICO PROGRAMABLE) SERA ENVIADA VIA
COMUNICACION (ETHERNET/IP 6 PROFINET) DESDE EL RELE INTELIGENTE.
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