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· Sistema Trimble Geodésico y Topográfico modelo 4700 y 4800 L1/L2 (Fig.A y B correspondientemente), en tiempo real y postproceso.
· Un (1) receptor base (modelo4700), con Radio externo modelo Trimark III de 2W, 10W, or 25W, 12.5 kHza 25 kHzyun.
· Receptor rmóvil (modelo4800) con radio interno y dos (2) colector de datos TSC (para cada móvil). 
· Incluye el Software de Procesamiento Trimble Geomatics Office con módulos de Cálculo de Líneas base, Ajuste de Redes, etc.
· Como accesorios se tiene a disposición: dos (2) Bípode, una (1) batería de larga duración de 17Ah, batería para los móviles, cargadores de baterías, un (1) bastón de 5 m para el Modelo 4700 y un bastón de fibra de carbono para el modelo 4800, Cable de transferencia de datos.
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Información de Ocupación
GPSCAL

Sistema de Tiempo:        Tiempo Local (UTC-5.0)           Fecha:         01/25/10
Unid. Lineales de Medida: Metros                           Proyecto:      GPSCAL.spr
_______________________________________________________________________________________

      ID     Altura     Radio      Desv. 	
     Est.    Antena     Antena     Antena     Hora Inic.       Hora Fin       Archivo  

  1  1___     1.640      0.000      0.000    12:12:50 p.m.    06:39:10 p.m.    B0018B10.018

  3  2___     1.525      0.000      0.000    12:29:00 p.m.    06:30:45 p.m.    B0024A10.018

  4  TC4_     1.640      0.000      0.000    08:37:10 a.m.    11:23:00 a.m.    B0018010.019

  5  TC6_     1.640      0.000      0.000    12:04:00 p.m.    02:56:00 p.m.    B0018A10.019

  6  TC3_     1.525      0.000      0.000    08:57:30 a.m.    11:12:30 a.m.    B0024010.019

  7  TC5_     1.525      0.000      0.000    12:21:15 p.m.    02:56:00 p.m.    B0024A10.019

  8  TC2_     1.529      0.000      0.000    09:11:40 a.m.    12:46:20 p.m.    B0018010.017

  9  TC1_     1.644      0.000      0.000    01:00:00 p.m.    04:47:20 p.m.    B0018A10.017

 10  DC28     1.439      0.000      0.000    08:00:00 a.m.    04:05:30 p.m.    B2577010.017

 11  DC28     1.439      0.000      0.000    07:26:15 a.m.    03:10:45 p.m.    B2577010.019

 12  DC28     1.439      0.000      0.000    11:27:45 a.m.    06:43:45 p.m.    B2577010.018

 13  TC7_     1.420      0.000      0.000    03:28:00 p.m.    05:51:40 p.m.    B0018010.021

 14  TC8_     1.523      0.000      0.000    03:21:15 p.m.    05:53:15 p.m.    B0024010.021

 15  DC28     1.659      0.000      0.000    03:14:00 p.m.    05:59:00 p.m.    B2577010.021

Coordenadas de las Estaciones de Control
GPSCAL

Sistema Coordenado Horizontal: World Geodetic Sys. 1984     Fecha:         01/25/10
Sistema de Altura:             Altura de Elips.             Proyecto:      GPSCAL.spr                  
Exactitud Horizontal Deseada:  0.020m + 1ppm
Exactitud Vertical Deseada:    0.040m + 2ppm
Nivel de Confianza:            Err. al 95%
Unid. Lineales de Medición:    Metros
______________________________________________________________________________________

      ID.                                                        95%  Tipo de   Estado
     Est.     Nombre de Estación                 Coordenadas   Error  Control   Fijac.

  1  DC28               GPS BASE   Lat.     4° 35’ 09.71655   0.000  Hor/Ver     Fijo
                                   Lon.    74° 13’ 51.31101   0.000              Fijo
                                   Elv.          2622.959      0.000              Fijo

      ID.                             Factor de 
     Est.      Nombre de Estación     Elevación

  1  DC28                GPS BASE    0.99958756



Resumen de Proyecto
GPSCAL

Archivo:       GPSCAL.spr                                            Fecha: 01/25/10
______________________________________________________________________________________

Cliente:                                        

Proyecto:                                       GPSCAL

Comentarios:     


Exactitud Horizontal Deseada:                   0.020m + 1ppm
Exactitud Vertical Deseada:                     0.040m + 2ppm
Nivel de Confianza:                             Err. al 95%

Sistema Coordenado Horizontal:                  World Geodetic Sys. 1984
Sistema de Altura:                              Altura de Elips.
Unidades Lineales:                              Metros

Número de Estaciones:                           11
Número de Vectores:                             14

Nombre de la Empresa:                           



Análisis de las Estaciones de Control
GPSCAL

Sistema Coordenado:           World Geodetic Sys. 1984      Fecha:         01/25/10
Sistema de Altura:            Altura de Elips.              Proyecto:      GPSCAL.spr
Exactitud Horizontal Deseada: 0.020m + 1ppm
Exactitud Vertical Deseada:   0.040m + 2ppm
Nivel de Confianza:           Err. al 95%
Unid. Lineales de Medición:   Metros
______________________________________________________________________________________

      ID.                            Tipo de                     Exactitud     QA del      
     Est.      Nombre de Estación    Control          Cierre      Relativa    Control

  1  DC28                GPS BASE    Hor/Ver    Lat     Fijo                         
                                                Lon     Fijo
                                                Elv     Fijo                         



Archivos de Proyecto
GPSCAL

Sist. Horario: Tiempo Local (UTC-5.0)                       Fecha:         01/25/10
                                                            Proyecto:      GPSCAL.spr
_______________________________________________________________________________________

                     Fecha y Hora   Fecha y Hora    Intervalo de                Tamaño 
         Archivo        de Inicio     de Término    Registro (s)    Epocas      (bytes)

  1   B0018B10.018     18/01/2010     18/01/2010            10.0      2319      1290003
                      12:12:50 p.m.    06:39:10 p.m.

  2   B0024A10.018     18/01/2010     18/01/2010            15.0      1448       851948
                      12:29:00 p.m.    06:30:45 p.m.

  3   B0018010.019     19/01/2010     19/01/2010            10.0       996       782922
                      08:37:10 a.m.    11:23:00 a.m.

  4   B0018A10.019     19/01/2010     19/01/2010            10.0      1033       777877
                      12:04:00 p.m.    02:56:00 p.m.

  5   B0024010.019     19/01/2010     19/01/2010            15.0       541       408445
                      08:57:30 a.m.    11:12:30 a.m.

  6   B0024A10.019     19/01/2010     19/01/2010            15.0       620       455714
                      12:21:15 p.m.    02:56:00 p.m.

  7   B0018010.017     17/01/2010     17/01/2010            10.0      1284      1000746
                      09:11:40 a.m.    12:46:20 p.m.

  8   B0018A10.017     17/01/2010     17/01/2010            10.0      1365      1169787
                      01:00:00 p.m.    04:47:20 p.m.

  9   B2577010.017     17/01/2010     17/01/2010            15.0      1943      1109843
                      08:00:00 a.m.    04:05:30 p.m.

 10   B2577010.019     19/01/2010     19/01/2010            15.0      1859      1025147
                      07:26:15 a.m.    03:10:45 p.m.

 11   B2577010.018     18/01/2010     18/01/2010            15.0      1745      1111163
                      11:27:45 a.m.    06:43:45 p.m.

 12   B0018010.021     21/01/2010     21/01/2010            10.0       863       741275
                      03:28:00 p.m.    05:51:40 p.m.

 13   B0024010.021     21/01/2010     21/01/2010            15.0       609       522957
                      03:21:15 p.m.    05:53:15 p.m.

 14   B2577010.021     21/01/2010     21/01/2010            15.0       661       436417
                      03:14:00 p.m.    05:59:00 p.m.


Resumen de la Definición del Sistema Coordenado
GPSCAL

Unid. Lineales de Medición:Metros                            Fecha:         01/25/10    
                                                             Proyecto:      GPSCAL.spr
______________________________________________________________________________________

Grilla Local     

      Nombre:                              

      Parámetros de Transformación:        Translación E     =      0.000m
                                           Translación N     =      0.000m
                                           Rotación Z        =      0.000000
                                           Fac. Escala (ppm) =      0.000000

      Nota:  Los parámetros definen la transformación desde GRILLA BASE A GRILLA LOCAL  

Dátum Geodésico

      Nombre:                              World Geodetic Sys. 1984

      Elipsoide de Referencia:             WGS84
                                              a   = 6378137.000m
                                              1/f = 298.257223563

      Parámetros de Transformación:        Translación X     =      0.000m
                                           Translación Y     =      0.000m
                                           Translación Z     =      0.000m
                                           Rotación X        =      0.000000
                                           Rotación Y        =      0.000000
                                           Rotación Z        =      0.000000
                                           Fac. Escala (ppm) =      0.000000

      Nota:  Los parámetros definen la transformación desde SISTEMA LOCAL a WGS84

Sistema de Grilla

      Nombre:                              

      Tipo de Proyección:                  

      Nombre de la Zona:                   

      Parámetros de la Zona:               
                                  Longitud del Meridiano Central = 000°00'00.00000W



Coordenadas de Estaciones
GPSCAL

Sistema Coordenado Horizontal: World Geodetic Sys. 1984     Fecha:         01/25/10
Sistema de Altura:             Altura de Elips.             Proyecto:      GPSCAL.spr                  
Exactitud Horizontal Deseada:  0.020m + 1ppm
Exactitud Vertical Deseada:    0.040m + 2ppm
Nivel de Confianza:            Err. al 95%
Unidades Lineales de Medición: Metros
______________________________________________________________________________________

      ID.                                                        95%  Estado     Estado
     Est.     Nombre de Estación                 Coordenadas   Error  Fijac.   Posición

  1  1___                  ROVER   Lat.   4° 32’ 54.45724 N   0.008          Procesado
                                   Lon.  74° 16’ 43.30182 W   0.010        
                                   Elv.          2514.427      0.010        

  2  2___                  ROVER   Lat.   4° 33’ 01.27798 N   0.004          Procesado
                                   Lon.  74° 16’ 45.20431 W   0.004        
                                   Elv.          2480.792      0.010        

  3  TC4_                  ROVER   Lat.   4° 35’ 54.25073 N   0.006          Procesado
                                   Lon.  74° 14’ 43.25121 W   0.006        
                                   Elv.          2565.185      0.008        

  4  TC6_                  ROVER   Lat.   4° 33’ 46.00303 N   0.010          Procesado
                                   Lon.  74° 15’ 33.20185 W   0.010        
                                   Elv.          2585.310      0.016        

  5  TC3_                  ROVER   Lat.   4° 36’ 13.02606 N   0.002          Procesado
                                   Lon.  74° 14’ 29.28231 W   0.002        
                                   Elv.          2573.646      0.004        

  6  TC5_                  ROVER   Lat.   4° 33’ 48.57858 N   0.000          Procesado
                                   Lon.  74° 15’ 36.24399 W   0.000        
                                   Elv.          2610.328      0.002        

  7  TC2_                  ROVER   Lat.   4° 37’ 35.82007 N   0.006          Procesado
                                   Lon.  74° 13’ 32.09456 W   0.008        
                                   Elv.          2563.605      0.006        

  8  TC1_                  ROVER   Lat.   4° 37’ 36.59502 N   0.008          Procesado
                                   Lon.  74° 13’ 28.05771 W   0.008        
                                   Elv.          2564.446      0.008        

  9  TC7_                  ROVER   Lat.   4° 34’ 44.17054 N   0.000          Procesado
                                   Lon.  74° 15’ 10.71014 W   0.000        
                                   Elv.          2566.701      0.002        

 10  TC8_                  ROVER   Lat.   4° 34’ 49.47039 N   0.004          Procesado
                                   Lon.  74° 15’ 08.33345 W   0.004        
                                   Elv.          2564.293      0.004        

 11  DC28               GPS BASE   Lat.   4° 35’ 09.71655 N   0.000    Fijo  Procesado
                                   Lon.  74° 13’ 51.31101 W   0.000    Fijo
                                   Elv.          2622.959      0.000    Fijo

      ID                              Factor de 
     Est.      Nombre de Estación     Elevación

  1  1___                   ROVER    0.99960462

  2  2___                   ROVER    0.99960991

  3  TC4_                   ROVER    0.99959664

  4  TC6_                   ROVER    0.99959348

  5  TC3_                   ROVER    0.99959531

  6  TC5_                   ROVER    0.99958955

  7  TC2_                   ROVER    0.99959689

  8  TC1_                   ROVER    0.99959676

  9  TC7_                   ROVER    0.99959640

 10  TC8_                   ROVER    0.99959678

 11  DC28                GPS BASE    0.99958756
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Fernando Girén

NIT. 80.413.025-8

Equipos de Topografia -

Accesorios

Venta Compra Alquiler
REGIMEN SIMPLIFICADO
SERVICIO DE LABORATORIO
OPTOMECANICO Y ELECTRONICO

CERTIFICADO DE VERIFICACION OPTICO-MECANICO Y ELECTRONICO

N.728-10

Bogoté, Marzo 10 de 2010

CLIENTE: LUIS FERNANDO NARANJO
DIRECCION: KRA 90 N.6A-47 CASA 116
Instrumento: ESTACION

Modelo: GPT-2002

Precisién Angular: 2"

s

FECHA DE VENCIMIENTO: Junio 10 de 2010
C.C.N. 74.180.060 DE SOGAMOSO
CIUDAD: BOGOTA

Marca: TOPCON

Serie No: WP-0264

Precisién en Distancia: 3mm. + 2 ppm

1. INSPECCION OPTOMECANICA

Correccién
Lubricacién
Reparacién
Repuestos
Limpieza

Ajuste

Func.aceptable

Tripode

Base nivelante

Niveles tubulares y esféricos

_Verticalidad

. Optica general (lentes y prismas)

_Eje vertical y horizontal

_Frenos y movimientos tangenciales

x| [ | [ I | |
x e [ I [ I | | <

3¢ ¢ [¢ e [ ¢ | [

. Plomada bptica

2. INSPECCION SISTEMA DE MEDIDA ANGULAR (COLIMADOR!
MARCA CARL ZEISS. PRECISION DE 0.02")

Correccién
Lubricacién
Reparacién
Repuestos
Limpieza

Func.aceptable

Compensador optomecanico

. Compensador electrénico

._Colimacién vertical

x |x

Colimacién horizontal

Posicién 1 (vertical)

min

Posicién 2 (vertical)

ERROR DETECTADO (vertical)

Posicion 1 (horizontal)

Posicién 2 (horizontal)

ERROR DETECTADO (horizontal)

HHO 0
HE HH

Calle 75 A N. 28-36 Telefax 6309751 Teléfonos 6308252 - 2255516 Bogota
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4.1 Prismas
4.2 Nivel esférico baston X
4.3 Baston L X
4.4 Medida de distancia x | x X
[45_Constante del PPM [Adecuada Inadecuada
45 Constante del prisma [Adecuada Inadecuada

TOPO-ESTAR. certifica que el instrumento se entrega en optimas condiciones de funcionamiento y se
recomienda que el operador realice los chequeos de ccampo rutinarios para poder detectar
falla alguna durante la ejecucion de los trabajos.

Cordialmente,
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DATOS EQUIPOS

Nombre

CC.yloNIT 74180060
Direccion CAI122D-90-65
Teléfono 5424565
Marca TOPCON
Modelo &I 2110
Serial 163869

Fecha de verificacion: 11 DE MARZO 2010
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perfectas condiciones.

Prox. verificaciont! DE SEPTIEMBRE DE 2010

La Estacién anteriormente descrita, fue revisada en nuestros laboratorios y se encuentra dentro de los parmetros
requeridos de acuerdo a Io establecido por el fabricante, las caracteristicas épticas, mecanicas se encuentran en

INSTRUMENTO DE VERIFICACION COLIMADOR KERN LEVEL GK 3245
DE ALTA PRESICION 0.001 mm

RANGOS DE TOLERANCIA DEL INSTRUMENTO ESPECIFICADOS POR EL FABRICANTE
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Precision angular directa L
Resolucion en pantalla 25"
Precision en distancia 3mm + 5 ppm
Niveles tubulares, niveles esféricos ok
Verticalidad ok
Optica general ok
Frenos y movimientos lentos Vy Hz ok
Plomada dptica o laser ok
Sistema de compensador electrénico ok
Prismas con portaprisma ok
Bastones ok
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ICADEL INGENIERIA LTDA. CERTIFICA: que el instrumento se enirega en dptimas condiciones de funcionamiento de acuerdo a las
caracteristicas técnicas del fabricante, pero no exime al operador de efectuar chequeos constantes en el lugar donde se desarrolle el
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Fernando Girén

NIT. 80.413.025-8
Equipos de Topografia - Accesorios
Venta Compra Alquiler
REGIMEN SIMPLIFICADO
SERVICIO DE LABORATORIO
OPTOMECANICO Y ELECTRONICO

CERTIFICADO DE VERIFICACION OPTICO-MECANICO Y ELECTRONICO

N.729-10

FECHA: Marzo 10 de 2010

CLIENTE: LUIS FERNANDO NARANJO ~
DIRECCION: KRA 90 N.6A-47 CASA 116
Instrumento: NIVEL

Modelo: ATG-6

Precision por kilémetro doble: 2,0 mm.

FECHA DE VENCIMIENTO: Junio 10 de 2010
C.C.N. 74.180.080 DE SOGAMOSO
CIUDAD: BOGOTA

Marca:TOPCON

Serie: N. 8J 2082

2. INSPECCION DE CONTROL,DIFERENCIA DE NIVEL.

COLIMADOR MARCA CARL ZEISS 0,002"
SOBRE LINEA BASE 90 " AL INFINITO

Lubricacisn
Reparacion

Correccién
Ajuste
Repuestcs
Limpieza

Func.aceptable

2.1. Sislerma de Colimacion

2.2 Sistema Autématico

x

2.3._Error Detectado 4mm.

2.4. Base Nivelante

x [x

[2.5. Movimientos Laterales

x

2.6 Optica General (Lentes y Prismas)

x x [x [x

[2.7. Niveles

[2.8. Compensador Autématico

x |x

NOTA: Etrror detectado y corregido

TOPO-ESTAR, certifica que el instrumento se entrega en optimas condiciones de funcionamiento
y se recomienda que el operador realice los chequeos de campo rutinarios para poder detectar

falla alguna durante la ejecucion de los trabajos.

Cordialmente,
fOPO - €STAR
i pOS pografia
itenimlente

. e

K. N B.

Bogota, B. G,
Calle 75 A N. 28-36 Telefax 6309751 Teléfonos 6308252 - 2255516 Bogota
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Fernando Girén

NIT. 80.413.025-8
Equipos de Topografia - Accesorios

Venta Compra Alquiler
REGIMEN SIMPLIFICADO
SERVICIO DE LABORATORIO

OPTOMECANICO Y ELECTRONICO

CERTIFICADO DE VERIFICACION OPTICO-MECANICO Y ELECTRONICO

N.727-10
FECHA: Marzo 10 de 2010 FECHA DE VENCIMIENTO: Junio 10 de 2010
CLIENTE: LUIS FERNANDO NARANJO ~” C.C.N. 74.180.060 DE SOGAMOSO
DIRECCION: KRA 90 N.6A-47 CASA 116 CIUDAD: BOGOTA
Instrumento: NIVEL Marca:TOPCON
Modelo: ATG-8 Serie: N. B-43181

Precision por kildmetro dobie: 2,0 mm.

]

sl = 8

£ HIE I

gl o E| £ ¥ & =

2. INSPECCION DE CONTROL,DIFERENCIA DE NIVEL. El =l 5 & 2 Bl €

COLIMADOR MARCA CARL ZEISS 0,002" 3| 2| 3| & & 5| &

SOBRE LINEA BASE 90 * AL INFINITO

2.1._Sistema de Colimacion x x
22_Sistema Automatico x x
2.3_Error Detectado x x
2.4. Base Nivelante x x
2.5 Movimientos Laterales x x
2.6 Optica General (Lentes y Prismas) x x
2.7 Niveles x x
2.8 Compensador Autématico x x

TOPO-ESTAR, certifica que el instrumento se entrega en optimas condiciones de funcionamiento
y se recomienda que el operador realice los chequeos de campo rutinarios para poder detectar
falla alguna durante la ejecucion de los trabajos.

Cordiaimente,

Bogoté, D.

Calle 75 A N. 28-36 Telefax 6309751 Teléfonos 6308252 - 2255516 Bogoté
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Fernando Girén
NIT. 80.413.025-8

Equipos de Topografia -

Accesorios

Venta Compra Alquiler
REGIMEN SIMPLIFICADO
SERVICIO DE LABORATORIO
OPTOMECANICO Y ELECTRONICO

CERTIFICADO DE VERIFICACION OPTICO-MECANICO Y ELECTRONICO

N.739-10

Bogoté, Marzo 24 de 2010

CLIENTE: LUIS FERNANDO NARANJO
DIRECCION: KRA 90 N.6A-47 CASA 116
Instrumento: ESTACION

Modelo: GTS-212

Precisién Angular: SEGUNDO

v

FECHA DE VENCIMIENTO: Junio 24 de 2010
C.C.N. 74.180.060 DE SOGAMOSO
CIUDAD: BOGOTA

Marca: TOPCON

Serie No: LH-0413

Precision en Distancia: 3mm. + 5 ppm

1._INSPECCION OPTOMECANICA

Correccién
Ajuste
Lubricacion
Reparacion
Repuestos
Limpieza

Func.aceptable

—Tripode

._Base nivelante

._Niveles tubulares y esféricos

. Verticalidad

._Optica general (lentes y prismas)

__Eje vertical y horizontal

Frenos y movimientos tangenciales

. Plomada bptica

x x| I | [x | %
x [ | I | > |
e [ | [ | [ x

3¢ e [ | [ | | =

2. INSPECCION SISTEMA DE MEDIDA ANGULAR (COLIMADOR
MARCA CARL ZEISS. PRECISION DE 0.02")

Correccién
Lubricacion
Reparacién
Repuestos

Func.aceptable

[2.1._Compensador optomecanico

[2.2._Compensador electrénico

[2.3._Colimacién vertical

2.4. Colimacién horizontal

Tosicién 1 (vertical)

Posicion 2 (vertical)

ERROR DETECTADO (vertical)

Posicién 1 (horizontal)

Posicién 2 (horizontal)

ERROR DETECTADO (horizontal)

Calle 75 A N. 28-36 Telefax 6309751 Teléfonos 6308252 - 2255516 Bogots
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4. INSPECCION EDM sobre linea base 320,172 m

{distanciometroj
rico baston L |
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45 _Constante del PPM Adecuada Gl
45_Constante del prisma Adecuada

TOPO-ESTAR. certifica que el instrumento se entrega en optimas condiciones de !

recomienda que el operador realice los chequeos de campo rutinarios para poder detectar
falla alguna durante la ejecucion de los trabajos.

Cordiaimente, =





